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Актуальность 
Компьютеры, которые массово вошли в современный мир как средство бизнес - анализа, неожиданно покорили детей как новый вид игр, а потом стали использоваться как образовательный ресурс, средство для изучения законов логики и программирования. Компьютеры и дети не слишком удачное сочетание: дети устают, напрягают зрение, увлекаются 
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. компьютерными играми и при этом уходят из других важных видов деятельности: учебы, спорта, просто живого общения. Время показало, что использование компьютеров в образовательном процессе очень эффективно. Но индустрия игр стала преобладать над образовательным интересом. А главное, что толкает детей на изучение чего-либо,– это заинтересованность. И тут появились образовательные робототехнические наборы LEGO и аналогичные им. И уже начавший угасать учебный интерес к информационным технологиям вновь ожил.
Есть и педагогический положительный момент: детская робототехника стала способом вырвать детей из мрачного мира компьютерных игр. Занимаясь в кружке «Технобум» мною был   собран робот для проведения экспериментов на уроках математики и математических кружках.
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Мой  робот – это достаточно сложная техническая модель. Он не только умеет двигаться по запрограммированной дорожке (треугольнику, квадрату, прямоугольнику, шестиугольнику и другим геометрическим фигурам, составляющим его траекторию), но и показывает точные измерения пройденного пути и называет эту цифру.
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Задания для учащихся 2 класса
Задача № 1 Задача о периметре квадрата
Определите вид фигуры, по которой двигается умный робот, и найдите её периметр. Описание: Робот двигается по квадрату со стороной 4дм, называя каждую пройденную сторону.
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Один оборот колеса робота равен 360°. За один оборот робот проедет расстояние равное длине окружности. Составьте программу для движения робота (колесо поворачивается на 360° или 1 оборот). Измерьте расстояние, которое проходит робот (L). Измерьте диаметр колеса (d). Вычислите значение числа  по формуле    = [image: image27.png]



	№
	d, см
	L, см
	π

	1.
	4,3
	13,5
	3,139

	2.
	5,6
	18,0
	3,2

	3.
	6,8
	22,0
	3,23
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Проведем эксперимент, используя колеса разных диаметров
Вывод: Значение числа π найдено экспериментально. Это значение показывает во сколько раз длина окружности больше длины её диаметра. 
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Тема: Роботы на уроках 








математики.
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.





Исследование.  





Практические задачи с применение роботов





Это изучение программ было направлено на более глубокое 





погружение в интеграцию математики и информатики, а 





точнее приложение возможностей и технических 





характеристик робота для образовательного процесса на 





уроках.





Результатом этой творческой проектной деятельности стали 





задания для учащихся разных классов, которые тестировали 





и проверял  робот.





Длина окружности





С длиной окружности, впервые учащиеся знакомятся в 6 классе. Вопрос о 





длине этой фигуры ставит в тупик некоторых. Как измерить длину 





окружности, как появилось это загадочное число  





π





?





Попробуем при помощи робота решить эти проблемы.





Задача .





Определить значение числа 











IV





.Заключение





Есть много технологий развивающих критическое мышление и 





умение решать задачи, однако существует очень мало 





привлекательных образовательных сред, вдохновляющих 





следующее поколение к новаторству через науку, технологию, 





математику, поощряющих детей думать творчески, анализировать 





ситуацию, критически мыслить, применять свои навыки для решения 





проблем реального мира. Мы лучше понимаем, когда  что либо 








-











самостоятельно создаём или изобретаем. При проведении занятий и 





мероприятий по робототехнике этот факт не просто учитывается, а 





реально используется.
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